
 

 

 

 

 

 

 

 

 

智航线航点编辑说明 
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针对部分载荷航线客户觉得外扩过大，飞行效率低和部分情况下不想飞

测区内有些高度不确定的高建筑物两种情况，飞马无人机管家智航线推出航

线编辑功能，本文针对该功能做出说明。 

目前的航点编辑功能还比较单一，只能通过拖动航点，使其平移来达到

修改飞行轨迹的目的（其他可编辑功能持续优化中），在地形差异较大地区，

不建议使用该功能将测区扩大，以免发生飞行事故。 

适用航线类型 

目前适用的航线类型有：飞马 V 系列（V100、V200、V300）的常规测区

（矩形和多边形）航线、飞马 D系列（D200、D300、D2000）的单相机的常规

测区（矩形和多边形）正射等高航线和五相机的常规测区等高航线。暂不支

持带状测区、视频测区和电力测区航线。 

 
D200 单相机等高正射航线                                      V100 单相机航线 

       
         D200 五相机等高航线                                         V100五相机航线 

注意：D系列生成航线默认是“无控模式”航线，这种航线是不允许编辑航点

的，如果需要编辑航点，将左侧参数列表中的“无控模式”前面的复选框去

勾选即可。 

航点编辑方法 

目前航点只能沿着航线或者航线的延长线上移动，鼠标左键点击并长按

需要编辑的航点，沿着航线/航线延长线将航点拖动到目标位置即可。 

除了第一个和最后一个航点，其他航点的移动是成对移动的；航点间最

小间隔距离是 50m。 



 
按住要拖动的点 

 

将点拖动到目标位置 

注意事项 

1、航线有 ABCD 四个进入点，选择不同的进入点调整的航线都是不同的，因

此在智飞行中选择不同的进入点，显示的航线也不相同；有些进入点没有

调整航线的，按照默认航线显示； 

       

            进入点 A调整的航线                                    进入点 B调整的航线 

2、 航线的拖动可能影响数据处理成果，谨慎移动； 

3、不建议在地形高差较大的区域自行往外拖动航点，否则可能出现如下图中



的航线，飞行存在安全隐患； 
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