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近期广泛开展的房地一体项目任务量大，宗地数量多，精度要求

高，传统测量方法很难满足项目实际需要，无人机测绘以其机动灵活、

高效便捷等特点，借助三维建模技术，能够有效解决这一问题。结合

大量实践，我们对飞马 D200 无人机参与房地一体项目情况进行总结

梳理，为类似项目开展提供参考。 

一、使用装备及软件 

1、外业装备。飞行平台为飞马 D200-OP400，无人机最大抗风能力

为 5 级，续航时间 48 分钟，空机重量 6.5 公斤，倾斜模块传感器尺

寸 35.9*24mm，单镜头有效像素 4200 万，总像素 2.1 亿。 

2、使用软件。飞马无人机管家，用于 POS 解算和空三运算；Smart3D

用于模型生成；EPS 三维测图系统用于房屋图形采集及界址点精度比

对。 

二、作业流程 

房地一体项目以“权属合法、界址清楚、面积准确”为原则，以

权籍调查、房产测量为主要工作内容，需满足地籍测量精度要求,总

体作业流程如下： 

 

 

 

 

 

三、基本情况 

1、项目概况。此次作业范围位于山东省齐河县，测区以平原为主，

含部分丘陵区域，已完成 200 余个村庄的测量任务，本文仅以一个村

庄为例，详细分析飞马 D200 作业流程及相关精度。 
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2、控制测量。该村庄共布设像控点 9 个，相邻点位间隔不大于

150m，实地用红色油漆做喷绘标志，控制点点位分布及实地照片如图

所示。 

3、航摄飞行。使用飞马无人机管家完成航线规划和智能操控，为

保证房屋角点足够清晰，实际作业时我们按照 1.4cm 分辨率进行航摄

飞行，飞行参数及航线规划如下图。 



4、pos 解算及数据整理。使用飞马无人机管家智理图、智拼图模

块完成 pos 解算，并按照 smart3D 软件要求，对影像和 pos 数据进行

整理。 

5、三维模型生产。使用 smart3D 软件，完成 osgb 格式三维模型

生产，模型局部情况如下。 

6、精度检测。为准确验证三维模型精度，检查模型成果能否满足

地籍测量中误差 5cm 的精度要求，使用省网 rtk 作业模式，实地测量

房屋角点坐标 31 个，用于模型精度比对。 

使用 EPS 三维测图系统，采集相应房屋角点，并导出采集点坐标，

与外业实测坐标进行比对，按照同精度计算公式，计算三维模型精度

中误差为 0.026 米，具体情况如下： 



7、三维采集。模型精度符合要求后，使用三维测图软件完成图形

采集，制作形成外业工作底图，按照项目要求，完成权属调查、房屋

测量、图件整理等后续工作。 

四、应用分析 

无人机测绘与传统作业方式相比具有绝对优势，使用飞马 D200 航



测飞行，借助三维建模技术，能够达到地籍测量精度要求。无人机测

绘操控简单、智能化程度高、长航时高效率，大量减少外业工作量，

能够有效弥补工期短、任务重、人员少、成本高等不足，可以作为房

地一体测量项目的重要作业手段。  


