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前言 

为满足广大客户的高品质产品要求，飞马机器人秉承不断为客户提供创新，完善，质量

稳定可靠的产品理念，现正式推出飞马 RTK100 GNSS 基准站。 

飞马 RTK100 GNSS 高精度基准站是飞马自主研发的高精度接收机系统，支持全球主

流卫星导航系统，采用多种数据传输路径，以及高效能的传感器，为飞行平台提供实时差分

数据，使其获得厘米级的三维定位和精准定向，弥补了之前同类产品的不足，为高精度应用

需求提供精确、可靠的系统解决方案。RTK100 GNSS 基准站支持全球多种导航系统，多频

点卫星信号接收。用户可以快速自架基站，为无人机提供实时差分数据，从而获得厘米级的

定位精度。基站内置高增益天线和高性能接收机，使其可以接收到更多的卫星信号，搜星数

量更多，效果更好。即使在信号较弱的恶环境下，也能正常收星和定位。 

RTK100 GNSS 基准站提供 4G，WIFI 等通讯方式，提供 USB typeC 数据接口，使用

户能快速获取数据。RTK100 GNSS 基准站密封性高，有较好的防水防尘性能，体积小重量

轻，携带方便，架设和使用简单易用。 

可支持飞马的多款无人机作业。 
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免责声明 

此文件和其所附内容的所有版权归深圳飞马机器人科技有限公司（以下简称“飞马机器

人”）所有。 

使用飞马机器人软件和其产品，即同意飞马机器人的免责条款。鉴于飞马机器人无法控

制用户的具体使用、安装、总装、改装以及使用不当等情况，由以上所造成的损害或损伤，

飞马机器人将不承担相应的损失及赔偿。 

用户在使用飞马机器人产品时，需遵守所在国家及地区的相关法律法规。 

飞马机器人保留更改本产品手册和产品状态的权利。最新的产品手册，请以

www.feimarobotics.com 官网的版本为准。 

     

技术服务 

    如果您有任何技术问题，可以联系飞马各分支机构售后技术服务部门，总部技术部等；

我公司将竭诚为您服务。 

 

您的建议 

    如果您对飞马 RTK100 GNSS 基准站产品有什么建议或意见，请联系我们，我们将尽

可能改进完善产品。您的反馈信息将会有助于我们产品品质提升。 
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产品概述 

飞马 RTK100 GNSS 高精度基准站是飞马自主研发的高精度接收机系统，支持全球主

流卫星导航系统，采用多种数据传输路径，以及高效能的传感器，为飞行平台提供实时差分

数据，使其获得厘米级的三维定位和精准定向，弥补了之前同类产品的不足，为高精度应用

需求提供精确、可靠的系统解决方案。 

整机外观及接口说明 

 

 

①WIFI 连接指示灯 ①防水帽 

②定位状态指示灯 ②喇叭 

③网络指示灯 ③SIM 卡槽 

④电量指示灯  ④SD 卡槽 

⑤电源开关 ⑤USB+充电接口 

 ⑥系统复位孔 

 ⑦4G 天线 
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按键与指示灯 

开关机方式： 

关机状态下短按+长按 1 秒为开机 

开机状态下短按+长按 1 秒为关机 

开机、关机伴随有语音提示！ 

LED 指示灯说明： 

电量指示灯 

红灯闪烁 电源电量小于 15% 

红灯常亮 电源电量 15%-25% 

蓝灯常亮 电源电量 25%-50% 

黄灯常亮 电源电量 51%-70% 

绿灯常亮 电源电量 71%-100% 

定位状态灯 

红灯闪烁 未定位 

红灯常亮 已定位（单点） 

蓝灯闪烁 已定位（伪距差分） 

绿灯闪烁 已定位（浮点解） 

绿灯常亮 已定位（固定解） 

WIFI 信号指示灯 

红灯常亮 无设备连接 

绿灯常亮 有设备连接 

绿灯快闪 有设备连接且正在发送差分数据（单基站+ PPK） 

蓝灯快闪 有设备连接且正在发送差分数据（CORS + PPK） 

网络状态灯 

红灯常亮 无网络 

绿灯闪烁 正在拨号 

绿灯常亮 网络正常 

充电提示：接入充电器充电时电量指示灯状态为循环（红蓝黄绿）闪烁，电池充满后电量指

示灯为绿灯常亮。 

系统升级提示：管家进度提示进度为文件拷贝进度，并非 RTK 本身升级的进度，RTK 在升

级过程中定位状态指示灯蓝灯常亮，升级完成后定位状态指示灯变绿灯。并且升级完成后会

有语音播报“系统启动完成”！ 
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语音播报系统 

序号 状态 语音播报内容 参与系统 

1 开机 系统启动完成 电源管理 

2 关机 关机 电源管理 

3 电源电量低 电量低 电源管理 

4 设备接入时 设备连接 WIFI 管理 

5 所有设备断开 设备断开连接 WIFI 管理 

6 接收到管家指令 指令接收成功 WIFI 管理、获取指令 

7 单基站 PPK 模式 单基站 PPK 模式 RTK 模式 

8 网络基站 PPK 模式 网络基站 PPK 模式 RTK 模式 

9 PPK 模式 PPK 模式 RTK 模式 

10 单点解 单点解 RTK 定位状态 

11 伪距差分 伪距差分 RTK 定位状态 

12 浮动解 浮动解 RTK 定位状态 

13 固定解 固定解 RTK 定位状态 

14 未插 SIM 卡 未插卡 网络信息（无 SIM 卡） 

15 4G 无网络 无网络 网络信息 

16 4G 网络断开 网络断开 网络信息 

17 停止采集文件 停止采集 文件操作 

18 重新采集文件 重新采集 文件操作 

19 获取文件信息 获取文件信息 文件操作 

20 获取文件列表 获取文件列表 文件操作 

21 获取 ntrip 信息 获取账号密码 信息获取 

22 获取位置信息 获取位置信息 信息获取 

23 电量小于 15%时（15 秒警告一次） 低电量警告 电量信息 

24 卫星搜索 正在搜索卫星信号 卫星信息 

25 卫星失锁（无卫星信号） 卫星失锁 卫星信息 

26 系统重启 系统重启 基站信息 

27 设置为移动站成功 移动站设置成功 基站信息 

28 Cors 站获取源节点 获取源节点成功 系统信息 

29 清除文件 清除文件 文件操作 

30 接收到无效指令 无效指令 指令系统 

31 接收到错误指令 指令错误 指令系统 

32 单点采集 单点采集 RTK 

33 4G 网络故障 网络故障 网络系统 

34 4G 网络设置 APN 设置 APN 成功 网络系统 
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规格参数 

RTK 主板 多星多系统，支持原始数据输出 

信号跟踪 

GPS：L1、L2 

GLONASS：L1、L2 

BDS：B1、B2 

精度及可靠性 
RTK 水平精度：±1cm + 1ppm  

RTK 垂直精度：±2cm + 1ppm 

初始化时间 典型<10 秒 

初始化可靠性 >99.9% 

数据更新率 原始数据：出厂默认 1HZ，最高支持 10Hz 

差分电文 RTCM3.0、RTCM3.2、CMR 

网络制式支持 

移动：LTE/TD-SCDMA/GSM 

联通：LTE/WCDMA/GSM 

电信：LTE 

WIFI IEEE 802.11b/g/n 标准协议，WIFI 传输距离 15 米 

整机功耗 3.5W（静态模式） 

续航时间 ≥8 小时 

电池充满时间 ≯5h 

防尘防水等级 IP67 

工作温度 -20℃~45℃ 

存储温度 -20℃~60℃ 

 

电池使用与保养 

电池介绍 

RTK 基站内置 7800mAh、7.4V 智能电池。该款电池采用较为安全的 18650 电芯，具有具备全面的电池

保护和电量管理功能。智能电池在整机内部不可拆卸，使用时直接对整机进行充电。 

 

电池使用的注意事项 

使用方面： 

1)    RTK 基站请勿在超过 50 度以上的高温下使用，可能会对电池造成不可逆损坏。 

2)   请在关机状态下对 RTK 基站进行充电，开机状态下由于基站本身持续耗电，会造成充电时间变

长。 

自动均衡功能 自动均衡电池内部的各电芯电压，保护电池电芯 

保护功能 电池有全面的保护功能，如 电池过充、过放、过流、短路保护、温度异常等保护。 
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3)   RTK 基站在 30 度以上高温环境刚使用完毕，由于内部温度过高，处于安全考虑，插入充电器可

能不允许充电。只需要等待 RTK 基站自然冷却后，即可正常充电。 

4)   出于对电池安全保护的考虑，不允许在 45 度以上或 0 度以下环境对电池充电。 

5)      在低温环境-20~10 度以下使用，电池容量将减少，温度越低容量小。温度低于-20 度以下使用

可能会无法正常启动，或对电池造成不可逆损伤。 

存储方面： 

1)    基站如长时间存放，需要至少每三个月对电池进行一次充电，充电至 50%电量； 

2)    基站应储存在阴凉干燥处，避免阳光直射，严禁夏天将基站置于无人看管的车辆内部； 

3)  推荐存储环境：15℃～35℃， 85% RH Max. 

其他注意事项： 

 禁止拆解、撞击、挤压基站，严禁私自拆解电池或将其投入火中，请勿将电池置于高温环境中； 

其他功能 

⚫ Emmc 卡存储：Emmc 卡具备基站升级，log 存储，数据存储功能。 

 主要有 wifi 操作 log，定位数据 log，rctm 数据存储，原始数据存储。 

⚫ 语音播报：开关机播报，网络状态播报，定位状态播报，相关错误播报等。 

⚫ 网络功能： 

 2G/3G/4G 全网通卡； 

支持 sim 卡更换，支持手机大卡； 

支持连接到千寻网络或其他 CORS 专网获取 RTCM 数据，千寻及其他专网账号的提供方式为自行购

买的方式。 

⚫ 支持 WIFI 热点。 

⚫ 系统升级功能：产品软件系统可以通过 OTA 升级。 
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GNSS 基准站组装、架设及设置 

基准站组装 

按照下图所示组装基准站： 

 

          

基准站架设 

基准站架设分为两种情况： 

（1）如果已经获取了已知点坐标，则按下述流程架设基准站，并且在无人机管家中手动输

入已知点坐标，已知点坐标输入方式见后续内容： 

⚫ 将三脚架架设在已知点正上方固定，并使用对中仪对中并调水平； 

⚫ 使用黄色连接短杆，RTK 测量件将机头固定在对中仪上； 

⚫ 测量已知基准点和 RTK 测量基准件间的斜高，因为 RTK 测量件是标准件（如图所示

130mm），可以通过勾股定理计算出底座和已知点的垂高，加上连接杆（标称长度

301mm）和机头底部到机头天线相位中心的距离（88.3mm），就可以得到机头天线

相位中心和已知点的垂高。 

 

 

GNSS基准站机头

4G

天

线

短

连

接

杆

对中仪

三脚架

RTK测量

基准件
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（2）如果没有已知点坐标信息，只需要按照上面的步骤进行基准站架设，然后通过设备点

采集功能获取该点坐标信息，按照（1）中提到的方法计算垂高后将其填入并存储该点，后

期再使用该点时可作为已知点使用。 

基准站设备连接 

将基准站架设好之后，按开机键短按+长按 1 秒开机，等待开机提示音之后，使用笔记本电

脑连接基准站的 WIFI，WIFI 名称默认为机器 SN 号 （RTK100xxxxxxxx）。默认密码为

87654321。 

基准点测量 

如果没有控制点坐标信息，则需要通过测量方式来获取已知点坐标，测点方式有如下两种： 

（1）通过单点定位采集已知点坐标 

⚫ 基准站架设完毕并连接基准站 WIFI 后，点击维护-采集已知点，进入采集已知点的页

面； 

⚫ 点击单点坐标模式，在采集个数填写需要测量的单点定位的个数，基本原则为采集点数

越多测量越精准，但从实际操作的角度，一般控制在 10-50 个点（最少不低于 10 个

点），单点模式为用户不具备 CORS 测量模式的情况下使用，精度为米级； 
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⚫ 点击开始，采集单点定位的数据，并出现进度条显示采集进度，用户可随时停止记录，

测量结束后，可自定义已知点名称，进行保存，其中基准站垂高按照实际值填写，为后

续设置为单基站&PPK 作业模式提供已知点坐标。 

（2）通过 CORS 采集已知点坐标 

⚫ 基准站架设完毕并连接基准站 WIFI 后，点击维护-采集已知点，进入采集已知点的页

面； 

⚫ 点击固定坐标模式，然后点击连接 CORS 站选项，页面跳转至 CORS 站设置页面，在

页面中输入连接协议，远程 IP，端口号，用户名，密码，点击获取，源列表会出现源节

点供用户选择，用户根据自己的需要选择源节点，如果使用千寻账号请选择

RTCM32_GGB，单击下一步，在采集个数填写需要测量的个数，基本原则为点数越多

测量越精准，但从实际操作的角度，一般控制在 10-50 个点（最少不低于 10 个点）； 
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⚫ 点击开始，就开始采集固定坐标的数据，并出现进度条显示采集进度，用户可随时停止

 

记录，测量结束后，可自定义已知点名称，为后续设置为 CORS&PPK 模式时提供已知

点坐标。

注意 

⚫ 只有当流动站为固定解的时候才可以点开始进行采集，因此这部分可能出现开始为灰色不

能点击的情况，所以请耐心等待； 

⚫ 不同的 CORS，不同端口号代表不同坐标系，如千寻 8002 代表 WGS84，8003 代表

CGCS2000，后期补充常用的，省级 CORS 用户需要自行判断； 

 ⚫ 通过采集已知点保存的测量点特指地面点，同时在使用采集已知点进行基站设置的时候也
需要按照实际测量的垂高填
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作业模式设置 

三种作业模式的含义说明如下： 

1、 单基站&PPK 作业模式：飞机使用基准站的观测数据和已知点坐标进行 RTK 和 PPK 解

算； 

2、 CORS&PPK 作业模式：飞机使用 CORS 网的 VRS 数据进行 RTK 解算，使用基准站观

测数据和已知点坐标进行 PPK 解算； 

3、 PPK 作业模式：飞机仅使用基准站观测数据和已知点坐标进行 PPK 解算。 

单基站&PPK 作业模式 

⚫ 基准站架设完毕并连接基准站 WIFI 后，点击维护-基准站设置，进入基准站设置的页

面； 

⚫ GNSS 高精度作业模式中选择单基站&PPK 模式，在已知点名称下拉菜单中选择手动输

入已知点坐标或者之前测量并保存的已知点名称，下面的经度、纬度、高度中会显示所

选择的已知点的坐标，在基准站垂高中填写已经计算好的高度，或者通过计算器计算得

出，在差分数据中选择自己需要的数据格式，点击下一步； 

⚫ 出现原始数据存储的设置页面，直接填写采样间隔，高度截止角和存储格式即可，单击

保存，设置完成； 

⚫ 设置完成会提示 GSM 基准站设置成功和开始静态采集，同时页面跳转至基准站状态显

示页面。 
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注意 

⚫ 如使用控制点坐标是非 WGS-84 坐标系下坐标，需要使用第三方工具进行转换； 

⚫ 基准站数据采集时不能对基准站设置进行修改的，如果需要修改设置必须先停止记录数据。 
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CORS&PPK 作业模式 

⚫ 基准站架设完毕并连接基准站 wifi 后，点击维护-基准站设置，进入基准站设置的页面 

⚫ GNSS 高精度作业模式中选择 CORS&PPK 模式，在已知点名称下拉菜单中选择手动输

入已知点坐标或者之前测量并保存的已知点名称，下面的经度、纬度、高度中会显示所

选择的已知点的坐标，在基准站垂高中填写已经计算好的高度，或者通过计算器计算得

出，在差分数据中选择自己需要的数据格式，点击下一步（如使用控制点坐标如使用非

WGS-84 坐标系下坐标，请自行使用第三方工具进行转换）； 

⚫ 连接协议选择 NTRIP 模式，在页面中输入连接协议，远程 IP，端口号，用户名，密码，

点击获取，源列表会出现一些源节点供用户选择，用户根据自己的需要选择后，点击下

一步，一旦用户输入信息有误，会弹出对话框进行提示； 

 

 

 

 

 

 

 

 



 16 

 

 

 

⚫ 出现原始数据存储的设置页面，直接填写采样间隔，高度截止角和存储格式即可，单击

保存，设置完成； 

⚫ 设置成功会跳转至基准站状态显示页面。 
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PPK作业模式 

⚫ 基准站架设完毕并连接基准站 wifi 后，点击维护-基准站设置，进入基准站设置的页面 

⚫ GNSS 高精度作业模式中选择 PPK 模式，在已知点名称下拉菜单中选择手动输入已知

点坐标或者之前测量并保存的已知点名称，下面的经度、纬度、高度中会显示所选择的

已知点的坐标，在基准站垂高中填写已经计算好的高度，或者通过计算器计算得出，在

差分数据中选择自己需要的数据格式，点击下一步（如使用控制点坐标如使用非 WGS-

84 坐标系下坐标，请自行使用第三方工具进行转换）； 

⚫ 跳转至下一界面直接填写采样间隔，高度截止角和存储格式即可，单击保存，设置完成； 

⚫ 设置成功会跳转至基准站状态显示页面。 

基准站数据下载 

基准站数据可以通过 WIFI 或者 USB 数据线进行下载； 

（1） WIFI 下载：点击维护-基准站数据下载，页面中可以查看设备编号、可用空间以及

文件名称列表，选择所需下载的文件点击下载； 
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（2）USB 数据线下载：基准站采集的 GNSS 静态数据存储在基站内部存储器里根目录下的

raw 文件夹中，基准站记录的原始数据格式为*.fmcompb，内部存储器的有效存储空间大

于 28G。 

 


