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贝都是不允许的，除非是出于有保护的评价目的。

本文档由深圳飞马机器人科技有限公司提供。此信息只用于数据处理与应用
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1.打开智点云，加载待配准点云。

图 加载点云

2.选中待配准点云，点击【拼接与转换】。

图 选中点云

3.点击【选点】，按住 Ctrl进行选点，需要均匀选择至少三对同名点，软件采用

顺序对齐的方式，同一对点顺序要对应，有以下三种配准方法

1）先在基准点云上选择一个点，在配准点云同样位置选择一个点，一共选择三

组点。为避免选点捕捉错误，可将点云隐藏只显示要选点的点云。

图 拼接与转换
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2）点击【坐标输入】 手动输入三对点坐标。

图 坐标输入

3）点击【打开数据】 加载基准点云的点文件，如果基准点云有绝对坐标可以

导入控制点文件，在配准点云上选取控制点位置进行配准

4.选好点后如果误差超限则删掉这一对点重新选择，如果精度满足要求点击【拼

接】进行点云配准。处理完成后会在配准点云同路径下生成一个_r.las为配准后

数据

图 配准后点云

5.将配准后的数据加进智点云中查看配准情况，若有分层要基于原始点云重新选

取同名点重新配准。如果需要将配准后点云输出为一个整体点击【文件】-【合

并】，勾选需要合并点云，指定输出路径。
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图 数据合并


